POOL-REINIGUNGSROBOTER

Ref. : HJ3042L

BENUTZERHANDBUCH
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AWichtige Vorsichtsmallnahmen:

1. Um den Roboter nicht zu beschadigen, niemals starten, wenn er nicht vollstandig in
den Pool eingetaucht ist.

2. Das Netzkabel muss an eine geerdete Steckdose angeschlossen sein

3. Niemals das Gerat verwenden, wenn sich Personen im Pool befinden.

4. Ziehen Sie das Gerat mit dem Griff aus dem Wasser, niemals mit dem Kabel.

5. Um eine optimale Leistung zu erzielen, vor dem Einschalten des Gerats sicherstellen,
dass keine Luftblasen aus dem Gerat kommen, das vollstandig im Pool eingetaucht sein
muss.

6. Bevor Sie das Gerat ins Wasser stellen, vergewissern Sie sich dass die Filtersacke
ordnungsgeman installiert sind. Uberpriifen Sie auch, ob das Kabel vollstéandig
abgewickelt ist.

7. Die Fernbedienung muss senkrecht innerhalb der maximalen Reichweite gehalten
werden.

8. Die Filterplatten mussen nach jedem Gebrauch gereinigt werden.

9. Bei Nichtgebrauch sollte das Gerat an einem geschitzten und bellfteten Ort gelagert
werden.

10. Das Netzteil sollte wahrend des Betriebs keinem direkten Sonnenlicht ausgesetzt
werden. Decken Sie es niemals ab, um eine Uberhitzung zu vermeiden.

11. Das Netzteil kann nur von unserem Kundendienst gedffnet werden. Jedes Offnen des
Gerats durch eine Person aulRerhalb unseres Servicenetzwerks fuhrt zum Verlust der
Garantie.

12. Die Stromversorgungseinheit muss mehr als 3,5 m vom Beckenrand entfernt sein.

13. Verwenden Sie das Gerat nicht auerhalb der in diesem Handbuch beschriebenen
Bedingungen.

16. Dieses Gerat ist nur zur Poolreinigung bestimmt.

17. Aus Sicherheitsgrinden wird empfohlen, das Netzteil mit dem mitgelieferten Kabel an
einem festen Ort in 3,5 m Minimum vom Beckenrand entfernt zu befestigen.

18. Stellen Sie sicher, dass der pH-Wert des Wassers zwischen 7,0 und 7,4 liegt
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Achtung
2. Heben Sie den Roboter mit dem Griff hoch und tauchen Sie ihn in das Becken ein.
Stellen Sie ihn senkrecht zur Wand und neigen Sie ihn zur Seite, um die

eingeschlossene Luft abzuleiten. Das Reinigungsgerat sinkt dann auf den Boden

des Pools.
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1.Einfihrung
Der HJ3042L Roboter ist ein neuer Poolreinigungsroboter, der dank seiner 3 Motoren und
Energieeinsparung sehr effizient ist. Dank seines ausgearbeiteten Programms konnen die
Wande, der Boden und die Wasserlinie des Schwimmbades automatisch gereinigt werden.
Gleichzeitig wird das Wasser gefiltert und von Schwebeteilchen befreit, ohne das Wasser
wechseln zu mussen. Er ist absolut respektvoll gegenuber der Umwelt.

Lesen Sie dieses Handbuch sorgfaltig durch, bevor Sie den Roboter verwenden.

2.Sicherheit
Die Stromversorgungseinheit muss so positioniert sein, dass das Gerat alle Ecken des
Pools erreichen kann, und es muss in einem Mindestabstand von 3,50 Metern vom

Beckenrand montiert werden.
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3. Eigenschaften

Frequenz: 50 Hz / 60 Hz

Ausgangsspannung: DC 24 V

Nennausgangsleistung: 200 W

Fernbedienung Frequenz: 433 MHz

Zykluszeit: 1 St. /2 St. / 3 St.

Filtrationsleistung: ca. 20 m®/ h

Filter Porositat: 100/200/400 Mikron

Bewegungsgeschwindigkeit: 18-19 m / min oder 14-15 m / min, nach ihrer Wahl
Index der elektrischen Isolation: IPX8 fur Roboter, IPX5 fur Stromversorgung.

Maximale Tiefe: 2.50 m
Fernsteuerungsabstand: <20 m

Betriebstemperatur: 0 ° bis 40 °

4.Betrieb
4.1 Stromversorgungseinheit

© @ ©
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No

Symbol

Beschreibung

Funktion

Standby / Ein / Aus

Einmal driicken, um den
Roboter einzuschalten.
Driicken Sie ein zweites Mal,
damit der Roboter gemaf
dem ausgewahlten Programm
automatisch arbeitet.

Driicken Sie ein drittes Mal,
um den Roboter anzuhalten.

Autostart

Roboter in Betrieb, driicken
Sie diese Taste, um den Start
alle 1/5/7 Tage, 1D 5D 7D auf
der Einheit zu programmieren.
Roboter aul3er Betrieb,
dricken Sie diese Taste, um
den Zeitplan zu ermitteln.

Zyklus

Roboter in Betrieb, driicken
Sie diese Taste, um die
Zykluszeit zu wahlen: 1/2/3h

Kontroll-
Leuchte

Gewahlte Zykluszeit: 1 St.

Gewahlte Zykluszeit: 2 St.
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Gewahlte Zykluszeit: 3 St.

Alarm: Roboter aus dem

Wasser

Uberladener Roboter (LEDs

blinken schnell)

Uberlastung des Antriebmotors

(kabelseitig)

Uberlastung des Antriebmotors

(Seite ohne Kabel)
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Reinigung beendet (die Lichter

blinken langsam)

Ein: Der Roboter bewegt

sich schnell
5 | SPEED
Aus: Der Roboter bewegt
sich langsam
4.2 Roboter

4.2.1 Fahrgeschwindigkeit
1) Schnelle Geschwindigkeit: Der Roboter bewegt sich auf 18 - 19 m/min,
Reinigungsmodus dreimal den Boden, einmal die Wande.
2) Langsame Geschwindigkeit: Der Roboter bewegt sich auf 14 - 15 m/min,
Reinigungsmodus dreimal den Boden, einmal die Wande.

4.2.2 Leuchte am Roboter

(MLED Leuchte
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Status Anzeige Roboter

Standby-Modus in schneller . ,
G)éschwindigkeit Blau leuchtet bewegt sich nicht

Ruhemodus in langsamer . . ,
Geschwindigkeit Grln leuchtet bewegt sich nicht

Schnellgeschwindigkeit Blau blinkt bewegt sich

Langsame Geschwindigkeit Grln blinkt bewegt sich

Verstopfter Filter Orange blinkt bewegt sich
Fehler Rot blinkt bewegt sich nicht

4.2.3 Filterverstopfungsalarm einstellen

Wenn der Verstopfungsalarm ausgelost wird, ohne dass es verstopft ist, kann die
Alarmschwelle eingestellt werden:

4) Setzen Sie den Roboter ins Wasser. Schalten Sie die Stromversorgung ab. Driicken
Sie gleichzeitig die Tasten 'TIME' und 'ON / OFF' und schalten Sie dann wieder die
Stromversorgung an, wahrend Sie die 2 Tasten weiter driicken.

5) Nach 4 Signaltonen leuchten die Anzeigen 1h und 3h auf und die WALL-Anzeige
blinkt (dies bedeutet, dass man sich in der Pumpeneinstellungsphase befindet).
Lassen Sie die Tasten los.

6) Wenn die Einstellung abgeschlossen ist, hért die WALL-Anzeige auf zu blinken,

aber leuchtet weiter. Schalten Sie den Stromversorgungskasten ab.
4.3 Fernbedienung
Schalten Sie den Roboter im Standby-Modus ein.

No| Symbol Funktion

Drucken Sie diese Taste: Der Roboter —
1 | ONJOFF | arbeitet automatisch. Ein zweites Mal . ONIOFF

Dricken Sie diese Taste: Der Roboter @) < | LN
bewegt sich mit hoher Geschwindigkeit. ' '
2 | SPEED
bewegt sich langsam.

Driicken Sie, um fortzufahren. Der
3 A Roboter stoppt, sobald die Taste
losgelassen wird.

®

SPEED

Dricken Sie um nach links zu drehen: Der ' e
4 < Roboter stoppt, sobald die Taste a
losgelassen wird.

Dricken Sie zum Zurlickgehen: Der
5 WV Roboter stoppt, sobald die Taste
losgelassen wird.

Dricken Sie zum Rechtsdrehen: Der
6 > Roboter stoppt, sobald die Taste
losgelassen wird.
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4.4 Filter reinigen.
4.4.1 Um die Filter zu entfernen: Offnen Sie die Deckelbefestigung, entfernen Sie die

beiden Filter, die Filterbeutel auseinandernehmen.

4.4.2 Filter und Filterbeutel spulen und reinigen.

T

-

Y
A

'
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4.4.4 Setzen Sie den Deckel und seine Befestigung wieder drauf

5. Transportwagen (Optional)

Gesamtansicht
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2. Teile zu montieren 2. Anschluss

3. Setzen Sie die Welle ein 4. Schutzteile zu montieren

5. Rader zusammensetzen 6. Schrauben montieren

7. Die Muttern montieren 8. Griff zu montieren

9. Netzteil montieren 10. Kabelhalter montieren
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6. Installation von Schaumblocken

Fugen Sie die zwei kleinen Schaumbldcke unter der Haube hinzu, wenn das Gerat bei
sauberen Filtern nur schwer an der Wand entlang klettern kann (dies ist eine zusatzliche
Vorrichtung, die nur in dieser speziellen Situation verwendet wird).

Tragen Sie zwei Schaumbldcke auf die Innenseite der Haube auf (siehe unten).

Warnung: Warten Sie nach dem Auftragen der Schaumblécke 24 Stunden,

bevor Sie den Roboter verwenden.
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7. Liste der Teile

Nr Beschreibung Ref. Anz. Hinweis
1 Roboter HJ3042L 1 Im Karton
2 Netzteil HJ3042L 1 Im Karton
3 |Gebrauchsanweisung 1 Im Plastikbeutel
4 Fernbedienung 1
Fernbedienung _
5 23A 1 Im Plastikbeutel
Batterie
6 Schaumblocke 4 Im Plastikbeutel
7 Haken 1
100/200/400 2 aufd Roboter,
8 Filterbeutel , 6 autdem Roboter
Mikron 4 im Karton
Griff 1 Im Karton
Mittelteil 1 Im Karton
Platte 1 Im Karton
Kastenhalter 1 Im Karton
Wagen Kabelhalter 1 Im Karton
(optional) Achse 1 Im Karton
Rad 2
Mutter M10 2 Im Plastikbeutel
Hilse 2 Im Plastikbeutel
Deckel 2 Im Plastikbeutel
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9. Gewahrleistung

9.1 Die Gewahrleistungsfrist fur die Motoren und die elektronische Karte betragt
24 Monate (oder 800 Stunden) ab Kaufdatum, gemal den Bestimmungen des
Verbrauchsgesetzbuchs sowie der gesetzlichen Gewahrleistung fur Mangel und
versteckte Mangel. In jedem Fall gilt in den Bedingungen der Artikel im Land des
Kaufs.

8.2 Die Garantie erlischt, wenn das Produkt von nicht qualifizierten Personen

aullerhalb des autorisierten Reparaturdienstes gehandhabt oder repariert wurde.

8.3 Defekte Teile fallen nicht unter die Garantie.

8.4 Die Garantie deckt nur Fabrikationsfehler ab, nicht jedoch Schaden, die durch

unsachgemalen Gebrauch des Roboters verursacht wurden.

8.5 Reklamationen oder Reparaturen, die wahrend der Gewahrleistungsfrist geltend

gemacht werden, bedurfen der Vorlage der Kaufrechnung.

Umweltprogramme, WEEE Europaische Richtlinie

Bitte beachten Sie die Vorschriften der Europaischen Union und
tragen Sie zum Schutz der Umwelt bei. Geben Sie defekte
Elektrogerate an das von Ihrer Gemeinde zugewiesene
Recyclingzentrum zurtick. Werfen Sie sie nicht in den Mulleimer.

Entfernen Sie bei Artikeln mit austauschbaren Batterien die
Batterien, bevor Sie das Produkt entsorgen.
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